15 pieds e

L

60 pieds

15 pieds

e

>

15 pleds

16 pleds

- -

16 pieds

15 pieds

TECHNIQUE

(Je ne suis pas dans la poche,
adopter systéme 3-1-2)

Mais ... je ne suis pas dans la poche !

Que puis-je faire ?

Je recherche la poche avec le systéme ...

Principe 3-1-2

3-1-2

Quilles

I

J'ai donc une trajectoire donnee
. une position aux pieds, un
repére et une position d'armivée

3 de ma boule dans les quilles ...

Si je veux déplacer ma trajectoire
de 3 lattes dans les quilles ...

=)

Pour mettre ma boule dans la
poche, je dois décaler ma
trajectoire vers la poche, sans
changer de repére ...

pivot

\

1

Ma trajectoire doit donc pivoter
autour de mon repere ...

0 .. sanschanger de repére ...

ce qui déplace mon

DR O

arrivée a Iz ligne de faute de
1 > 1 latte, en sens inverse aussi.

... je me déplace de
2 lattes aux pieds ...

— .., en sens inverse...
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Exercice 01 SYSTEME 3.2.1

R KN

14e

3-1-2
Je me positionne 14® aux
Quilles @ 2 pieds et je décide de
passer sur la fieche 2. Je
lance ma boule et elle
touche la poche 1-2.

2 De combien de lattes aux
pieds dois-je me decaler
et dans quel sens ?

1 Les données :

Pieds : 14e
Repére : Flizhe 2
i A \ Quilles : P3ehe 1-2
Fléches — ()
I I 10e
A A
LI ‘ L wm“hm 1
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Réponse a Exercice/Exemple 1

3-1-2
La réponse :
—_—  La poche est sur la 17¢ latte.
Quilles [37 2o 17e Il faut donc que je déplace

C

l. 1
l pivot
\
IHl lH = 0\ 0

Ligne de fau@

©

1Ee1de
=3 4

ma trajectoire vers la droite.
Et mes pieds vers la gauche.

Dans les quilles, il faut donc
que je décale ma trajectoire
de 6 lattes a droite.

2x@=4

Je me décale de 4 lattes en
sens inverse, c'est-a-dire
vers la gauche.

Donc 18¢ latte.



CONCLUSION du Systéme 3,2,1

En resumeé ...

Le systeme(3)- 1 (2)permet de trouver
la poche sans changer de repere.

En observant l'arrivée de ma boule dans les quilles, je
détermine le nombre de lattes pour remettre ma trajectoire
dans la poche et dans quelle direction.

Ce nombre, je le divise par 3
et je multiplie le résultat par 2 .

Le résultat de ces opérations me donne le nombre de lattes
de décalage aux pieds, dans la direction opposee.



